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»AGRITECHNICA 2009« AGRICULTURAL ENGINEERING EXHIBI TION
Summary

Gold medal winners of the »Agritechnica 2009« cditipe have been presented in the paper. The fieeyrcts, that are
the Gold Medal winners, are following: CEMOS - CI3\Electronic Machine Optimisation System; CLAA Al sys-
tem for forage harvester familyor fully automated wagon filling; JOHN DEERE’s AetCommand Steering - traction
control system; NEW HOLLAND's IntelliFill™ - automna trailer tracking system to fill a trailer accately and with
minimal losses, even when visibility is limitedDEBJS CCI-200 — system odmmunication between machine and tractor
compatible agricutural equipment of AMAZONE, GRIMMRONE, KUHN, LEMKEN, RAUCH developed by ANEDO.

WYSTAWA TECHNIKI ROLNICZEJ »AGRITECHNICA 2009«
Streszczenie

Przedstawiono produkty, ktére na Targach »AgritecAr2009« nagrodzono Ziotym Medalem. Jest & pastpujgcych
systemoOw sterowania: CLAAS - system elektroniozpigimalizacji parametréw pracy kombajnu ztwwego (CEMOS),
CLAAS - systemy automatycznego sterowania i kom@apketnianiasrodkéw transportowych wspotpraagych z sieczkar-
nig samojezdam ,Auto Fill”, JOHN DEERE - system kontroli trakcfiiggnika (ActiveCommand Steering), NEW HOLLAND
- systemy automatycznegdedzenia zaladunku przyczepy (IntelliFill™), AMAZENGRIMME, KRONE, KUHN,
LEMKEN, RAUCH - system komunikacjiedidy maszyna ciggnikiem ISOBUS CCI-200.

Wystawa Agritechnica jest najw@iejszym naswiecie  wystawcy od pocgku maja mog zgtasza swoje innowacije.
placem targowym. Juw 2007 roku zostata okrzykgia =~ W 2009 roku zostato zarejestrowanych ponad 300vwano
przez organizatorow najekiszymi targami nawiecie pod cyjnych rozwizan do oceny przez jury organizacji DLG.
wzgledem liczby wystawcéw. Zarbwno w 2007 jak i w Proces przyznawania ztotych i srebrnych medali &
2009 roku il@¢ wystawcow przekroczyta liczb 2150. diugi i bardzo wymagagy. Jury konkursowe sktadaest
Agritechnica organizowana jest co dwa lata przezGDL ekspertéw uniwersyteckich, przedstawicieli izb rcagch,
(Niemieckie Towarzystwo Rolnicze). Jest gieldowasci  instytutdw prowadacych testy i profesjonalnych rolnikow.
dla calej bragy rolniczej. Prezentowana oferta wim@j Medale g przyznawane jedynie za przelomowe technologie i
techniki i nowych rozwazan stanowi w swoim rodzaju fo- innowacje, ktére dajznacacy wkiad praktyczny lub eko-
rum informacyjne dla wszystkich rozyziah problemowych nomiczny do produktu. Za innowacyjne rozgania w ma-
zada rolnictwa i techniki rolniczej. szynach rolniczych komisja w 2009 roku odznaczytanyf

W latach, w ktérych odbywa esiwystawa Agritechnica piecioma ztotymi oraz 28 srebrnymi medalami.
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Rys. 1. Liczba wystawcow z poszczeg6lnych krajowvgatawie techniki rolniczej »Agritechnica 2009«
Fig. 1. »Agritechnica 2009« Agricultural Engineggixhibition — number of exhibitors from individwauntries
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Ztote Medale »AGRITECHNICA 2009« 2. CLAAS - systemy automatycznego sterowania i kon-
troli napetniania srodkéw transportowych wspoétpracu-

- Na Targach Agritechnica jacych z sieczkarna samojezdm ,Auto Fill”
S 2009 Ziotym Medalem wytd Systemem CLAAS AUTO FILL w rodzinie sieczkarni
niono pe¢  nastpujacych  polowych JAGUAR 900 umdiwia w petni zautomatyzo-
i A systeméw sterowania maszy- wane napetnianie pojazdow transportowych - nadzanaw
|':' .|,.:._-_‘ ICA nami i uradzeniami  przez kamey.
"4 s | rolniczymi: system Bazupcy na kamerze system odza kierowe siecz-
J-"' elektronicznej optymalizacji karni oraz kierowe podizajacego obok niej pojazdu trans-
: ».'F' parametrow pracy kombajnu portowego. RGwnocZeie, poprzez optymalne napetnienie
: ! _;‘?ﬁ zbaowego (CEMOS), systemy przyczep podnosi ekonomikprocesu zbioru, wplywa na
—— = automatycznego sterowania i jakos¢, efektywnd¢ i bezpieczéstwo pracy.
kontroli napetnianiarodkéw transportowych wspotpragtj Kamera na tunelu wyrzutowym sieczkarni JAGUAR
cych z sieczkarni samojezdsn ,Auto Fill", system kontroli  obserwuje podczas pracy stan napetnienia i rozdmakki
trakcji ciagnika (Active Command Steering), systemy auto-na pojedzie transportowym. System opiera Ba cyfrowej
matycznegosledzenia zatadunku przyczepy (IntelliFill™), analizie obrazu 3D.
system komunikacji mdzy maszya a chgnikiem ISOBUS Na podstawie oceny widzianego przez kamalbrazu
CCI-200. pojazdu transportowego system jest w stanie dstaliow-
no zewrtrzne krawdzie jak i stopié napetnienia kadego
1. CLAAS - system elektronicznej optymalizacji para  miejsca pojazdu. Mee tez rozpoznd punkt podawania
metréw pracy kombajnu zbazowego (CEMOS) sieczki na pojazd transportowy. Bki temu tunel wyrzu-

CEMOS (Elektroniczny System Optymalizacji Maszyntowy jest tak sterowany, wzdtnie i poprzecznie do osi po-
CLAAS) - to nazwa systemu optymalizacji maszyn. i@ep jazdu,ze pozwala na najlepsze napetnienie przyczepy.
wia on stopié wykorzystania kombajnéw, podnosi ich prze-  System meéna wygodnie wjczy¢ na wielofunkcyjnym
pustowd¢ i zwieksza wydajné¢ powierzchniow. Jest sys- uchwycie w kabinie maszyny. Zaawansowana koncepcja
temem krok po kroku asystgiym kierowcy kombajnu w oswietlenia oraz doskonata kamera pozwala® nienagan-
prowadzonym przez kolorowy terminal (CEBIS MOBILE), na prag Auto Fill takze o zmierzchu i naclub w warun-
zmierzajcym do optymalizacji nastaw maszyny. Podczakach silnego zakurzenia. Kierowca mazachowywé bez-
pracy kierowca zadaje w terminalu CEMOS pytaniezy,C pieczny odsip od pojazdu transportowego i odpowiednio
wszystkie wykonane przeze mnie nastawy maszyngra- reagowa na zmieniajce se warunki pracy, np. silny bocz-
widlowe? Gdzie jeszcze snozliwosci poprawy?”. ny wiatr.

System pracuje niezawodnie z przyczepami mep
wielkosci, gdyz oceniana jest zewtrzna kravgdz przycze-
py i jej gkbokai¢. Kierowca sieczkarni i kierowca pojazdu
transportowego magw swoich kabinach widzéteten sam
obraz z kamery.

fot. firmowa
Rys. 2. CEMOS - Elektroniczny System Optymalizats-
szyn CLAAS
Fig. 2. CEMOS - CLAAS Electronic Machine Optimisati
System

fot. firmowa
Rys. 3. System Auto Fill firmy CLAAS automatycznego
sterowania i kontroli napetniani&godkéw transportowych
wspotpracuyjcych z sieczkarnisamojezda

Fig. 3. CLAAS Auto Fill system for forage harvesganily,
for fully automated wagon filling

W wypadku niedéwiadczonego kierowcy system pod-
nosi wydajné¢ powierzchniow o 20% z zachowaniem ta-
kiej samej jakéci zbioru. Przeaitnie w kadych warun-
kach i u wszystkich kierowcow obserwuje svzrost wy-
dajnaici o okoto 5%.

CEMOS catéciowo rozpatruje stan zbieranego zho
oraz nastawy kombajnu analizoj 50 parametrow

wptywajacych na ocefiprocesu zbioru. 3. JOHN DEERE - system kontroli trakcji ciagnika
W ten spos6b zawsze mma wykorzystéd maszyr z pra-  (ActiveCommand Steering)
widlowym jej obcazeniem. Przepustow6 jest optymalna a LActiveCommand” jest zupetnie nawkoncepcy stero-

kombajn osiga wicksz wydajndg¢. Catgi¢ oznacza podwy  wania cagnikiem, ktora opiera sina elektronicznym, au-
szenie ekonomiki zbioru i popraakasci zbaza. Dodatkowo, tomatycznym sterowaniu uktadem kierowniczym. Uktad
w czasiezniw kierowca jest znageo odcizany. kierowniczy, szczegolnie dych cagnikow, jest tak skon-
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figurowany, aby operator mogt swobodnie ¢gled na
migkkim gruncie. System ten nieztizie juz wymagat tra-

dycyjnej kolumny sterowniczej. W zamian czujniki na

przegubach sterowniczych i kierownicy, przy wspargiy-
roskopu”, zestaw elektronicznych i hydraulicznydtows-
nikbw, wymagana sita i okéona ilas¢ obrotéw kierowni-
cy, beda automatycznie dostosowywane do aktualnegpr

automatycznie kontrolowta pozycg rynny zaladowczej
i sprawnie napetniadowolny rodzaj przyczepy.

Kierowca zyskuje na zwkszonym komforcie pracy i
bezpieczastwie, a rownoczmie jest w stanie skoncentro-
waé sie na przedniej agci maszyny, zwikszapc tempo
pracy. Podczas dtugich dni roboczych, nawet po dwipa
ciu zmroku, automatyczne naprowadzanie rynny zatado

kosci ciagnika. W ten sposOb, przy mniejszej kierownicyczej pozwala znacznie zmniejgzyozsypywanie sieczki,

operator zyskuje zmniejszomanuala prag w polu, przy
pracy z fadowaczem i w transporcie. Dodatkowo, tetek
niczny system sterowania John Deere wykorzystustesy
kontroli stabilndci do zmniejszenia nadsterowed pod-

czas transportu. John Deere dokonat unowiadee w

elektronicznym oprogramowaniu i technologii hydiiul
wyznaczajc howe trendy w sterowaniuagnikiem.

)
fot. firmowa

Rys. 4. ActiveCommand Steering - system kontrakdji

ciagnika firmy JOHN DEERE

Fig. 4. JOHN DEERE’s ActiveCommand Steering - toarct

control system

4. NEW HOLLAND - systemy automatycznegdledze-
nia zatadunku przyczepy (IntelliFill™)

optymalizujc tym samym ogokn jakos¢ pracy sieczkarni
samobiene;.

fot. firmowa
Rys. 5. IntelliFill™ - systemy automatycznegdtedzenia
zaladunku przyczepy firmy NEW HOLLAND
Fig. 5. NEW HOLLAND’s IntelliFill™ - automatic trhr
tracking system to fill a trailer accurately andtiviminimal
losses, even when visibility is limited

5. AMAZONE, GRIMME, KRONE, KUHN,
LEMKEN, RAUCH - system komunikacji miedzy ma-
szym a ciagnikiem ISOBUS CCI-200

Komisja medalowa odznaczyta wspoélne dziatanigipi
producentdw maszyn rolniczych. W uzasadnieniu cayta
migdzy innymi: ,Koncepcja stawia kamiemilowy na dro-
dze rozwazywania probleméw obstugi niegtinej, nieza-

Automatyczny systengledzenia zatadunku przyczepy leznej od producentow, wprowadzonej do praktyki teehno

IntelliFill™ zastosowany w maszynach FR9000, utivada
operatorowi precyzyjne napetnianie przyczepy, malinu-
jac straty nawet w przypadku ograniczonej widogzno
Zgodnie z wariantem ,,0d przodu do tytu” lub ,od uytio

logii ISOBUS”. Powodem wyrinienia byt fakt,ze firmy
Amazone, Grimme, Krone, Kuhn, Lemken oraz Rauch w
lutym 2009 zalayly Wspdlne Centrum Kompetencji
ISOBUS CCI i w trakcie wzajemnej wspétpracy z temedi

przodu” automatyczny systestedzenia przyczepy korzysta lami ISOBUS CCI-200 znalazly koncepcpjednolicenia

ze specjalistycznej kamery tréjwymiarowej zamontogja
pod rynry zatadowcz, aby naprowadZastrumiei sieczki

ich obstugi.
W duwzych gospodarstwach rolnych, a zakw przedsi-

na przyczep. System zapewnia réwnomierne napetnianigoiorstwachswiadczcych ustugi rolnicze, jednolita koncep-

niezalenie od tego, czy przyczepa znajduje sbok siecz-
karni samobignej, czy té za ni, w przypadku rozpoezia
zbioru plonéw na nowym polu. System doktadnie kolotr

cja obstugi prowadzi do uproszczenia i poprawigakesci
pracy. Dzeki niej terminale CCI rénych producentéw bu-
dowane g tak samo, réniac sk jedynie kolorem. Kolej-

je trajektor strumienia sieczki nawet podczas pracy w noNym utatwieniem jest oznaczenie takich samych fiinkc

cy.

Zamontowany na rynnie zatadowczej czujnik tworzy

maszyn identycznymi piktogramami.
ISOBUS zostat utworzony do pracy zzngmi narz-

obraz odlegtéci przyczepy i jej otoczenia w oparciu o dziami (np. wozy paszowe, kombajny ziemniaczane ora

technologe NIR (near infra red- bliska podczerwig). W

ptugi), jak réwnig podobnymi maszynami zdych firm

przeciwigistwie do tradycyjnych systeméw kamer mono(np. rozsiewacze nawozow), zachouaje same cechy w

czy stereo, ktére do6 stabo rozpoznajgtebokas¢, system
sledzenia zastosowany przez firlhew Holland jest w sta-
nie dokfadnie lokalizowa pozycg strumienia sieczki na
odlegtaciach s¢gajacych 20 metrow.

System mee pracowd w pokczeniu z dowolg przy-
czep bez koniecznii kalibracji lub regulacji ustawiew
celu rozpoznania nowej przyczepy. Pozwala to opevat
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strukturze menu, ustawieraz obstugi.

Wszystkie maszyny praage w technologii ISOBUS
posiadaj panel sterujcy z ergonomicznym wygtlem z
zachowaniem takiego samego projektu dlanygh firm,
wszelkich zmian mma dokonywé za pomog przyjaznie
zaprojektowanych nmakkich przyciskbw oraz gtéwnego
wytacznika ISOBUS.

,Journal of Research and Applications in Agricultural Engineering” 2010, Vol. 55(2)



ISOBUS - Stop 16. KRAMPE FAHRZEUGBAU - system zatadunku i roz-
PiEEglio wbom tadunku przyczep nieckowych.
Obudowa . . . . .
Dotykowy wySwistiacz 17. KRONE - system zawieszania kosiarki czotowej
84" (EasyCut 32 CV Float).
;fzs‘c’i‘;i‘(’),"\'lve“anycr‘ 18. KRONE - kanat o zmiennej geometrii, transpatyj
sieczle w sieczkarniach samojezdnych.
Caujnik oswietlenia kabiny ~ 19. KVERNELAND - system sterowania powierzchnio-
Nazwa produktu wym rozmieszczeniem nasion w siewniku precyzyj-
nym.
20. LEMKEN - trzypunktowe zawieszenie maszyny.
fot. firmowa  21. LEMKEN - bezstopniow regulacg szerokdci belki

Rys. 6. ISOBUS CCI-200 - system komunikacjicdry polowej opryskiwacza.

maszym a cignikiem firm AMAZONE, GRIMME, 22 MINSKA FABRYKA CIAGNIKOW - ciagnik rolni-
KRONE, KUHN, LEMKEN, RAUCH o czy ,Belarus 3023” z generatoremygu statego.

Fig. 6. ISOBUS CCI-200 — system @fmmunication be- 23 NEW HOLLAND - automatyczna regulacja strumienia
tween machine and tractor compatible agricuturalipg powietrza w zespole czyszgym kombajnu pracuj
ment of AMAZONE, GRIMME, KRONE, KUHN, LEMKEN, cego na pochykeiach.

RAUCH developed by ANEDO 24. NEW HOLLAND - system ABS w aigniku ,Smart-

Braking-System”.

Srebrne Medale »AGRITECHNICA 2009« 25. POTTINGER - automatyczne ostrzeniezyon przy-

10.

11.

12.

13.

14.

15.
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) o ] czepach zbieragych.
Z uwagi na znacznilos¢ wyrobdw 26, POTTINGER, John Deere - inteligentna przyczepa

wyréznionych srebrnym medalem w zbierajica.
artykule podano uej tylko nagrodzone 27, REICHHARDT - kompatybilny z instalagjlSOBUS
firmy i nazw; wyréznionego wyrobu system automatycznego (z wykorzystaniem GPS lub na
(pomystu). bazie sensoréw) sterowania jaztlltra Guidance PSR
1. AGCO - regulacja énienia w opo- ISO).
nach cignika Fendt 900 Vario. 28. STIHL - pilarka spalinowa ,STIHL MS 441 C-M".
AMAZONE - automatyczna regulacja zgarniacza nad-
miaru nasion w siewniku precyzyjnym. Podsumowanie
AMAZONE - podwietlane dysze opryskage opry-
skiwaczy. Tak due wystawy, jak Agritechnica, dajszeroki po-
BISO SCHRATTENECKER - zesp6t 4oy kombajnu  glad na kierunki rozwoju maszyn rolniczych. Analizaj
,Ultralight 800", ostatnio nagrodzone rozygania mana stwierdz, ze
CLAAS - inteligentna baza stosowanieodkOw che-  wigkszas¢ z nich jest bezpwednio zwizanych z elektroni-
micznych ze wsparciem decyzyjnym. ka i mechatronik, ktére na dobre zagoly w maszynach
DAMMANN - podswietlane dysze opryskage opry-  rolniczych.
skiwaczy. Wystawa Techniki Rolniczej Agritechnica 2009 tesek
FLIEGL - okrywanie plandek skrzyni fadunkowej pozycja, ktérej nie mma pomiaé¢ w planowaniu podrdy
przyczepy. zwiazanych z poznawaniem najnowodaziejszej techniki
GRASDOREF - system monitorowania nacisku kota naolniczej. Organizowanie wystaw w cyklu dwuletniraje
gleke. wystawcom czas na przygotowanie bardzo intesegah
HAGELE - wentylator ukladu chlodzenia silnikow i innowacyjnych rozwizan. Polscy producenci maszyn rol-
(Cleanfix Pulstronic). niczych i zwizany z nimi przemyst coraz eimiej promuj
HOLMER - zesp6t wyorujcy wyorywacza burakédw swoje wyroby na wystawach zagranicznych. Do propago
Terra Dos T3 i Terra Dos T3 Plus. wania medzynarodowych wystaw przyczyniag Przemy-
JOHN DEERE - automatyczne sterowanie ukladenstowy Instytut Maszyn Rolniczych w Poznaniu organiz
ciagnik — maszyna. regularnie grupowe wyjazdy przedstawicieli polskfitmn
JOHN DEERE - inteligentne wsparcie gospodarowanidrarzy maszyn rolniczych na takie imprezy jak Agritechni
ciecz robocz opryskiwacza. ca w Niemczech, czy Agromek w Danii.
JOHN DEERE - system monitoagy stan techniczny
wegztow mechanicznych w sieczkarni samojezdne;. Literatura
JOHN DEERE - system wspomagey sprzganie
goérnego dcznika TUZ ,EasyGuide Center Link”. [1] http://www.agritechnica.com

JOSEF KOTTE LAND TECHNIK - system pomiaru [2] Foldery reklamowe i strony internetowe prezevide
poziomu napetnienia i przeptywu gnojowicy iTank. nych firm
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