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THE CONCEPTION OF ADAPTATION OF POTATO HARVESTER TO HARVESTING OF ONION

Summary

The technology of onion harvesting by using of footervester is presented in this paper. The regddde adapters of
modules structure are used making possible a fawddifiability and electro-hydraulic drive allowké choice of optimal
working parameters in changeable field condition.
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KONCEPCJA ADAPTACJI KOMBAJNU ZIEMNIACZANEGO DO ZBIO RU CEBULI
Streszczenie

W pracy przedstawiono warianty technologii zbioebuali z wykorzystaniem kombajnu ziemniaczanegaoztidaru cebuli
zastosowano wymienne adaptery o budowie modutewegliwiajgce tatwy modyfikacg, a nagd hydrauliczny ze stero-
waniem elektrohydraulicznym pozwoli na dobér optyiyzh parametréow pracy elementéw i zespotow robadtay ré-
nych warunkach polowych.

Stowa kluczowekombajn ziemniaczany; cebula; zbior jednoetapowigrzdwuetapowy; wymienne adaptery

1. Wprowadzenie stanowily podstawdo zaprojektowania wtasnej konstrukcji
modutowych adapteréw do zbioru cebuli gednim plo-
nem 20-30 fa' z wykorzystaniem kombajnu ziemniacza-
nego.

Produkcja cebuli w jednorocznym cyklu z nasion-pro
é/vadzi do obniki kosztow, jednak jej zbiér nadal odbywa
Sie z dwym nakladem robocizny. Zaproponowana techno-
logia zmechanizowanego zbioru cebuli uveigiia zarow-
no metod jednoetapow, jak i dwuetapow [5, 11].

Najtrudniejszym zabiegiem w technologii produkagtc
buli jest jej zbiér. Kombajnowy zbiér cebuli chatekyzuje
sig wysoka wydajndcia, ale réwnie¢ najwyzszymi stratami
ilosciowymi i jakosciowymi [8]. Ograniczenie strat i
uszkodzé cebuli zmusza producentéw w ostatnim czasi
do stosowanigrodkow technicznych i technologii produk-
cji cebuli z wykorzystaniem jednoetapowej i dwuetapj
metody zbioru [10, 12].

W Swiatowej praktyce brak jednoznacznych ocen obu Opracowanie maszyn i udzer do zbioru cebuli prze-
metod zbioru cebuli. Producenci cebuli w poszukiwan prowadzono z uwzgtinieniem szybkiej modyfikacji, unifi-
optymalnego techniczno-technologicznego razania, kagji i uniwersalizacji z produkowanynéfodkami mecha-
pozwalajcego na uzyskanie maksymalnego ekonomicznenizacji przeznaczonymi do zbioru ptodéw korzeniotvyc
go efektu, w konkretnych warunkach podejmpjoby do-  zastosowanie wymiennych zespotéw roboczych, nidigel
skonalenigrodkow mechanizacji i technologii zbioru cebu- zmiany w ich konstrukcji pozwolito na wykorzystaniea-

li. W szczegdlnéci odnosi st to do jednoetapowej metody szyn do zbioru ptodéw korzeniowych.

zbioru cebuli, pozwalagej przy jednym przejelzie robo- Analiza konstrukcji kombajnéw i kopaczko-tadowaczy
czym na przeprowadzenie cyklu operacji z zastos@man produkowanych przez wiade firmy Europy Zachodniej
wysokowydajnych, kombinowanych, uniwersalnych, mo-wykazuje tendencje do obminia masy maszyny, zgk-
dutowych zestawow technicznych [1]. Technologicpng-  szania diugéci ciagu separacji, obsénia intensywnéci
ces zbioru cebuli obejmuje szczegotosemxcie szczypioru, oddzialywania na ptody, uproszczeniagti technologicz-
podkopanie cebuli, obrokkmieszaniny technologicznej W nego maszyny i zmniejszenia wysékiospadku ptoddw.

zespotach roboczych kombajnu (separacja glebyateks  Technologia zbioru cebuli z dosuszaniem w przecho-
roslinnych), na stole przebierczym i zgromadzenie plen  walniach, przy niekorzystnych warunkach klimatyczimy
zbiornikach lubsrodkach transportu. na lekkich isredniozwizlych glebach o plonie pougj 20

) Obecnie W ZV\tiZk-U Z brakiemsrodkéw mechanizapji do tmal jest bardziej efektywna poprzez m%qddnoetapow
zbioru cebuli metogljednoetapow szeroko stosujesime-  \ stosunku do metody dwuetapowej ze wegl na nisze

tode dwuetapow, polegajca na podkopaniu cebuli i sfor- koszty materiatowe (milzy innymi zuycie stali mniejsze
mowaniu rzdowych watkéw za pomackopaczek przeno- o 35-40%) [10, 13].

$nikowych, a nagpnie dosuszaniu w ggu 8-12 dni i w

koncowej fazie zbioru za pomagodbieraczy tadagych Ograniczone zasoby sity roboczej, gkdzenie sezono-
plon. W zwhzku z powygszym celem pracy jest ocena i wego obcizenia agregatu, prowadzi do stosowania przy
przedstawienie technologicznych wariantow zbiorboutiez ~ zbiorze cebuli kombajnéw ziemniaczanych z wymiennym

wykorzystaniem kombajnu do zbioru ziemniak6w. adapterami. Zestaw adapteréw sklada sinas¢pujacych
. - . urzadzen:
2. Materiat, metody, wyniki i dyskusja - adapter do usuwania szczypioru (rys. 1),
Przeprowadzono szczegoétgvanaliz maszyn specjal- - adapter podkopagy (rys. 2),
nie konstruowanych do zbioru cebuli. Wnioski z &nal - adapter podbieragy (rys. 3).
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Przy dwuetapowej metodzie w celu podebrania sfor-
mowanego watu-rdu wysuszonych na powierzchni pola
ptodoéw z kombajnematzy sk tylko adapter podbieragy.

Adapter do usuwania i rozdrabniania szczypiors.(fy
zbudowany jest z ramy, dwoch wirnikéw, elementéw-mo
cujacych i uktadu nagdowego. Rama o konstrukcji spawa-
nej zabezpiecza wdaiwe zamontowanie: dwdch wirnikéw
scinajacych, elementéw mocagych i nagdu. Wirniki ze
sztywnymi ngami tmcymi pracujcymi w plaszczynie
poziomej. Adapter do usuwania szczypiogozly sk z po-
przecza belka adaptera podkopagego. Konstrukcja adap-
terow umaliwia regulacg wysokdci obcinania szczypioru
i kata nachylenia wirnikéw z rami w stosunku do po-
wierzchni pola.

Napd adaptera unidiwia uzyskanie pgdkosci obro-
towych wirnikéw w granicach 800-1500 dimin™. Uktad
zabezpieczony jest spigtem przecizeniowym. Hydrosta-
tyczny nagd wirnikdw zasilany jest od uktadu hydraulicz-
nego kombajnu.

Rys. 1. Adapter ddciccia szczypioru: 1 - wirnik prawy, Usunkicie szczypioru przez jeden wirnik odbywa; si
2 - wirnik lewy, 3 - regulator prawy, 4 - regulattawy, W pasie dwoch rdow o szerokéci 0,35 m. Rozdrobniony
5 - lacznik poprzeczny szczypior kierowany jest na wykopane pole lub vedny-
Fig. 1. Chive cutting adapter: 1 - right rotor; 2left rotor;  rzedzia.

3 - right regulator; 4 - left regulator; 5 - crodsonding-bar Poprzeczna belka 4 (rys. 2rty w jeden zestaw adap-

ter §cinajacy i podkopugcy, umaliwiajac jego stabilne po-
taczenie z ramp kombajnu. Pasywne tarczowezeopozwa-
laja na precyzyjne ecie warstwy gleby i resztek giinnych
w pasach uprawianych dllm. Skutecznie ograniczajsze-
rokos¢ podkopywanej strefy. Zabezpieczapwniez przed
rozsypywaniem siptodéw w kierunku poprzecznym. e
tarczowe osrednicy 0,7 m zamontowano wahliwie za po-
moca sprkzyn o regulowanym nacisku. Kota kopigp
utrzymup zadary gigbokas¢ pracy nay tarczowych i wy-
sokas¢ obcinania szczypioru przez wirniki. Regukacjte-
bokdici pracy przeprowadzagsbezstopniowo.

Rys. 2. Adapter podkopgy: 1, 2 - nge tarczowe, 3 - oslona,
4 - belka poprzeczna, 5 - uchwyt kota kogigigo, 6 - koto
kopiujace

Fig. 2. Excavating adapter: 1, 2 - disc knives, 8asing,
4 - cross bar, 5 - clip of depth wheel, 6 - deptieal

tatwy i szybki ich montaz obudowy zespotu separay
cego kombajnu pozwala na zbiér cebuli zarébwno metod 11
jedno, jak i dwuetapoyv Adaptery uméliwiaja jakosciowe
przeprowadzenie nagujacych zabiegéw technologicznych:
- rozdrobnienie i usuatie szczypioru,
- podkopywanie czterechgaéw railin z separagj resz-
tek raslinnych i sformowanie watka-ezlu ptodow,
- podbieranie cebuli z watka o szeré&0,8-0,9 m.

Montaz adapterow na kombajnie przeprowadza si
z uwzgkdnieniem wymogow przy zbiorze cebuli.

Przy metodzie jednoetapowetta sic w jeden zestaw —

Rys. 3. Adapter podbiergjy: 1 - belka poprzeczna, 2, 3 -
sciany boczne, 4, 5 - podpory pionowe, 6, 7 - skizyewe

i prawe, 8 - walec podbietgjy szczotkowy, 9 - uchwyt ko-
ta kopiupcego, 10, 11 - ptoza lewa i prawa, 12 - koto ko-
piujace, 13 - cigto

adaptery do ecia szczypioru i podkopywania, a ngstie Z|g5 3\,;322?2?]%55?5 tzr.71_ lgfzo:rsldbgé,hsr}g g %;Iév:tu’-

przeprowadza Qi_jego monta na k(_)mbajnie. . ering brush roller 9 - clip of depth wheel, 10, 1left and
Przy metodzie jednoetapowej bez ¢pstego usuwania right skid, 12 - depth wheel; 13 link
szczypioru z ramp kombajnu dczy sk w calag¢ adapter ' '

podkopujcy.
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Adapter podbieraty (rys. 3) zbudowany jest z belki li od 10 do 25% [1, 10].
poprzecznej, dwécKcian bocznych, szczotkowego walca  Dalsze udoskonalanie konstrukcji agregatu
podbieragcego cebu, dwdch skrzydet i dwdch két kopiu- z wymiennymi adapterami pozwoli na rozszerzenieo jeg
jacych. Belka poprzeczna umdwia tatwy i szybki monta  funkcjonalnych meliwosci, zapewni jego uniwersaldd
adaptera na kombajniSciany boczne i skrzydta adaptera i jakosciowe wykonanie wszystkich operacji w procesie

przemieszczag sk po powierzchni pola aktywnie lokalizu- zbioru cebuli, warzyw korzeniowych i ziemniakow.

ja sformowany watek-r@ ptodéw i ograniczaj straty plo-

nu. Aktywny walec podbieragy o srednicy 0,4 m prze- 4. Bibliografia
mieszcza ptody w kierunku przemmka elewatorowego.
Walec zamontowano wahliwie. Sterowanie zespotami ro[1l] Adamicki F.. Cebula: zbior, dosuszanie, przechaanie.

boczymi adapteréw i kombajnu odbywa; i kabiny ca-

gnika.

Do zalet opracowanych adapterow nglealiczy¢:

a) adaptersécinajacy szczypior

- napd hydrostatyczny od kombajnu,

- ogranicza ilé¢ zabiegéw technologicznych,

- mazliwos¢é wykorzystania do usugtiia czsci naziem-
nych przy zbiorze korzeniowych edin przy zbiorze
ziemniakow,

b) adapter podkopugcy

- umazliwia podkopywanie cebuli, a tak innych wa-

rzyw korzeniowych i ziemniakow,

- wykorzystuje pasywne elementy robocze,

c) adapter podbieragcy

- prosta konstrukcja,

- szybki monta.
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Wykorzystanie kombajnu ziemniaczanego z wymien-
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