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PRZYSTOSOWANIE MOBILNYCH MASZYN
ROLNICZYCH DO ZWIEKSZONYCH PREDKOSCI
ROBOCZYCH.

Cz. 3. Maszyny do zbioru zielonek, zbo6z i okopowych

Streszczenie

Zwiekszanie wydajnosci w produkcji roslinnej przy jednoczesnym obnizaniu jej kosztow jest stalq tendencjq w rolnictwie. Jedng
z drog realizacji tego celu jest poprawa parametrow eksploatacyjnych maszyn i urzqdzen. Wsrod wielu sposobow uzyskania
lepszych wynikow w trakcie eksploatacji maszyn jest zwiekszenie ich predkosci roboczej. W pracy dokonano przegladu
literatury dotyczqcej prac nad wplywem predkosci roboczej mobilnych narzedzi i maszyn rolniczych na ich parametry

eksploatacyjne.

Celizakres pracy

Celem opracowania jest dokonanie przegladu, rozpoznanie
stanu zaawansowania oraz kierunkow rozwoju prac nad wpty-
wem predkosci roboczej mobilnych narzedzi i maszyn do zbio-
ru zielonek, zb6z i okopowych na ich parametry eksplo-
atacyjne. Opracowanie niniejsze jest kontynuacja czegsci 112.

Zbior zielonek

Zbior pasz zielonych wymaga kompletnych zestawow
maszynowych, wsrod ktorych kluczowa role odgrywaja
kosiarki. Dominuja tutaj kosiarki rotacyjne, a wsroéd nich
dyskowe. Moga one pracowaé z predkoscia do 20 km/h przy
szerokosciach roboczych, w przypadku tworzenia agregatow
1 w wersji samojezdnej, nawet do 15 m. Z uwagi na wysokie
wymagania stawiane paszom objg¢tosciowym coraz czgsciej
z kosiarkami taczone sa lub zintegrowane kondycjonery poko-
su (zgniatacze lub spulchniacze pokoséw). Rozwiazanie takie
umozliwia zaoszczg¢dzenie naktadow na przetrzasanie i zgra-
bianie. Osiagane predkosci w gldwnym stopniu zaleza od
przepustowo$ci maszyny, a jako$¢ jej pracy od sposobu
kopiowania podtoza [3, 5, 7, 8]. Duza przepustowos¢, a tym
samym predkos¢ robocza osiagana jest na przyktad przez
zastosowanie dyskow z trzema nozami [13]. Osiagane predko-
sci w wickszosci przypadkow spetniaja aktualne oczekiwania
uzytkownikow.

Przetrzasarki wirnikowe zapewniajg prawidtowe i rowno-
mierne roztozenie pokosu przy pracy z predkoscia do 8 km/h,
natomiast przetrzasaczo-zgrabiarki i zgrabiarki dla zape-
wnienia wymagan technologicznych moga pracowac z predko-
$cig do 6 km/h.

Zbior zbo6z

Jednoetapowy zbidr kombajnami jest od kilkudziesigciu lat
dominujaca technologia zbioru zbdz. Podejmowane proby
wprowadzenia technologii dwuetapowych i catosciowych
(totalnych) nie zostaty, jak dotychczas, przyjgte w praktyce
w liczacej si¢ skali. Prace zmierzajace do obnizenia jedno-
stkowych kosztow zbioru koncentruja si¢ obecnie na zwigksze-
niu wydajno$ci kombajnéw gtéwnie przez zwigkszanie prze-
pustowosci poszczegdlnych zespotéw oraz wzrost mocy
silnika napedowego [9]. Dazy si¢ rowniez do wyposazania
kombajnéw, podobnie jak i innych maszyn i agregatow o du-
zych szerokos$ciach roboczych, w urzadzenia i systemy umozli-

wiajace w coraz wigkszym zakresie automatyzacj¢ sterowania
iautomatyczna korekt¢ toruruchu[1,2,4, 10,11, 12].

Istotny wptyw na wielko$¢ uzyskiwanego plonu podczas
kombajnowego zbioru zb6z ma wielko$¢ strat ziarna. Wynosza
one od 12 do 15%, a czg¢sto sa wigksze. Jedna z glownych
przyczyn strat sa uszkodzenia ziarna powodowane przez ude-
rzenia przez metalowe czgsci kombajnu. Straty z tego powodu
powstaja przede wszystkim przy zbyt matej predkosci jazdy
kombajnu [6]. Réwniez z tej przyczyny obserwuje si¢ rosnace
zainteresowanie kombajnami z poosiowym przeptywem mto-
conej masy. Kierunek przeptywu masy powoduje, ze ziarna
wypadaja z ktosdéw w wyniku wycierania (a nie uderzania) i sa
mniej narazone na uszkodzenia niz w kombajnach z tradycyj-
nymi bgbnami mtécacymi. Negatywna cecha takiego rozwia-
zania jest jednak zwigkszone zuzycie paliwa na jednostke
wykonanej pracy - przy zbiorze zb6z nawet o 70-100%.

Rys. 1. Kombajn z laserowym systemem sterowania i korekty
toruruchu [12]

Fig. 1. The combine harvester with laser system of steering and
movement trajectory correction [12]

Zbioér okopowych

Zbioér ziemniakdéw 1 burakow odbywa si¢ gtownie przy
uzyciu kombajnow (w przypadku burakéw cukrowych niemal
wylacznie). W celu obnizenia kosztéw jednostkowych zbioru
stosowane sa najczgs$ciej maszyny wielorzgdowe. Ziemniaki
zbierane sa najczgsciej kombajnami jedno-, dwu- lub cztero-
rzegdowymi. Kombajny jednorzedowe, a niekiedy i dwurze-
dowe wystepuja jako przyczepiane. Kombajny czterorzgdowe
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(niekiedy dwurzgedowe) sa kombajnami samojezdnymi.
Najczesciej osiagana predkos¢ robocza miescei si¢ w granicach
5-6 km/h, niekiedy dochodzi do 8 km/h. Jest ona uwarun-
kowana konstrukcja mechanizmu odsiewajacego i odporno$cia
bulw nauszkodzenia przezjego elementy.

W technologii zbioru burakow cukrowych dominujaca rolg
odgrywaja samojezdne kombajny szeécio-, a nawet osmio-
1 dziewigciorzedowe ze zbiornikami na korzenie o tadownosci
dochodzacejdo 30t.

Dla ograniczenia ugniatania gleby szerokie kota kombaj-
ndéw poruszaja si¢ po $ladach przesunigtych wzglgdem siebie
(psi chdd). Nowe rozwiazania stosowane w zespotach ogtla-
wiajaco-wyorywujacych oraz stosowanie silnikow napg-
dowych o coraz wigkszej] mocy dochodzacej do 600 KM
pozwolily zwigkszy¢ maksymalna predkos¢ robocza kombaj-
néw do 12-13 km/hiwydajnos$¢ do ponad 2,5 ha/h[14, 15].

Rys. 2. Kombajn do zbioﬁt burakow Ropa euro-Tiger V8-3 [15]
Fig. 2. Sugar beet combine Ropa euro-Tiger V8-3 [15]

Whioski

W grupie maszyn do zbioru zielonek, zb6z i okopowych
prace badawcze dotyczace wptywu predkosci roboczej na
parametry pracy koncentruja si¢ na zagadnieniach zwigzanych
z automatyzacja sterowania i automatycznej korekty toru ruchu
maszyn. Drugim istotnym zagadnieniem, szczegdlnie waznym
przy coraz wigkszych masach kombajnow, jest ograniczenie
niekorzystnego oddzialywania uktadu jezdnego na glebg.
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ADAPTATION OF MOBILE
AGRICULTURAL MACHINES TO HIGH OPERATING SPEEDS
Part 3. Machinery and equipment for harvesting of green fodder and cereals and root crops

Summary
Itis a constant trend in agriculture to increase plant production efficiency while lowering its costs. One of the ways of achieving this
goal is to enhance machines and work tools operating parameters. Numerous ways of improving machine operating results include

increasing operating speeds. A review of literature on the influence of mobile agricultural work tools and machines operating
speeds on their operating parameters was conducted in this study.
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