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SUKCESY WYNALAZKOW PRZEMYSLOWEGO
INSTYTUTU MASZYN ROLNICZYCH I PARTNEROW
NA MIEDZYNARODOWYCH TARGACH
I WYSTAWACH INNOWACJI ORAZ W KONKURSACH
OGOLNOPOLSKICH W 2017 ROKU

Streszczenie

Przedstawiono sukcesy rozwiqzan innowacyjnych (wynalazkow) Przemystowego Instytutu Maszyn Rolniczych i partnerow na
miedzynarodowych targach i wystawach innowacji oraz konkursach ogolnopolskich w 2017 roku, m.in. na: IWIS w Warszawie,
EUROINVENT w lasi w Rumunii, MTP POLAGRA TECH w Poznaniu, jak rowniez w konkursach ogolnopolskich: SIMP na
najlepsze rozwiqzanie techniczne roku, NOT o Laur Innowacyjnosci im. Stanistawa Staszica.

Stowa kluczowe: innowacje, maszyna do rekultywacji pol, urzqdzenie do sterylizacji produktow spozywczych, maszyna do
zbierania i zwijania w bele materialu drzewnego, autonomiczna technologia transportu biomasy, automat do skaryfikacji
z systemem wizyjnym, uniwersalny aparat prozniowy, wystawy, konkursy, laur innowacyjnosci.

W 2017 roku Przemystowy Instytut Maszyn Rolniczych
w Poznaniu, prezentowat rozwiazania innowacyjne wynalazki
dokonane samodzielnie lub z udzialem przedstawicieli pol-
skich partnerow przemystowych i naukowych na migdzy-
narodowych targach i wystawach innowacji: IWIS w Warsza-
wie, EUROINVENT w Iasi w Rumunii, MTP POLAGRA
TECH w Poznaniu, MTP Innowacje - Technologie - Maszyny
w Salonie Nauka dla Gospodarki w Poznaniu, Migdzynaro-
dowych Targach Rolniczych AGROTECH w Kielcach,
Centralnych Targach Rolniczych PTAK WARSAW EXPO
w Nadarzynie k. Warszawy, jak réwniez w konkursach ogo6lno-
polskich: SIMP na najlepsze rozwiazanie techniczne roku,
NOT o Laur Innowacyjnosci im. Stanistawa Staszica.

Szereg opisanych rozwigzan innowacyjnych - wynalazkow
dokonanych w ramach prac naukowo-badawczych i rozwojo-
wych realizowanych przez PIMR, w tym réwniez z udziatem
partneréw przemystowych (MSP) i naukowych, prezentowa-
nych w 2017 roku na prestizowych migdzynarodowych targach
i wystawach, jak réwniez w konkursach ogolnopolskich,
uzyskato cenne medale oraz specjalne nagrody i wyrdznienia.

Rozwiazanie innowacyjne pn. ,Maszyna zagregowana
z ciagnikiem rolniczym do rekultywacji pol po uprawie
wierzby energetycznej i krzewach owocowych”, wg wyna-
lazku zgtoszonego przez PIMR, Wydzial Les$ny
i Wydziat Inzynierii Produkcji i Energetyki Uniwersytetu
Rolniczego im. Hugona Koltataja w Krakowie oraz Przedsig-
biorstwo Wielobranzowe PROMAR Sp. z 0.0. w Poznaniu do
ochrony patentowej w UP RP pod nr P. 415825, dokonanym
przez: dr. hab. inz. Jana Szczepaniaka, prof. nadzw.; mgr. inz.
Pawta Frackowiaka; dr. hab. inz. Floriana Adamczyka, prof.
nadzw.; mgr. inz. Stanistawa Jankowiaka; mgr. inz. Grzegorza
Wachalskiego z PIMR; dr hab. inz. Pawta Tylka; prof. dr hab.
inz. Jozefa Walczyka; prof. dr hab. inz. Tadeusza
Juliszewskiego z Uniwersytetu Rolniczego w Krakowie oraz
inz. Jozefa Fajfera z PROMAR Sp. z o0.0. w Poznaniu,
nagrodzone zostato Ztotym medalem EUROINVENT na 9.
Europejskiej Wystawie Kreatywnos$ci 1 Innowacji
EUROINVENT 2017, ktora odbyta si¢ w dniach od 25 do 27
maja 2017 wIasi w Rumunii.

Nagrodzone rozwigzanie powstalo w ramach projektu
PBS2/A8/26/14, dofinansowanego przez NCBIR, realizo-

wanego przez PIMR, Wydzial Le$ny i Wydziatl Inzynierii
Produkcji i Energetyki Uniwersytetu Rolniczego im. Hugona
Kottataja w Krakowie oraz Przedsigbiorstwo Wielobranzowe
PROMAR Sp. zo.0. w Poznaniu.

W maszynie zastosowano specjalnej konstrukeji karczo-
wnik skladajacy si¢ z dwoch glowic rozdrabniajacych
wyposazonych w obrotowe wirniki w postaci walcowego

Rys. 1. Maszyna zagregowana z ciqgnikiem rolniczym do
rekultywacji pol po uprawie wierzby energetycznej i krzewach
owocowych

Fig. 1. The machine aggregated with agricultural tractor for
field reclamation after cultivation of energy willow and fruit
bushes

Wyroznienie:

Zloty medal EUROINVENT na 9. Europejskiej Wystawie
Kreatywnosci i Innowacji EUROINVENT 2017 w lasi
w Rumunii.
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obwodzie osadzone symetrycznie promieniowo frezy o wzmo-
cnionej konstrukcji oraz wat wyréwnujacy i dogniatajacy glebe
do rozdrabniania karp korzeniowych wierzby energetycznej
oraz krzewoéw owocowych. Glowice rozdrabiajace moga
obracac¢ si¢ wzglgdem siebie w kierunku przeciwbieznym lub
wspotbieznym. Maszyna wyposazona jest w wat przegubowo-
teleskopowy ze sprzeglem przecigzeniowym oraz w uktad
hydrauliczny zapobiegajacy uszkodzeniu karczownika w przy-
padku naglego wzrostu opordw roboczych. Maszyna w sposob
energooszczedny rozdrabnia, usuwa karpy korzeniowe i po-
zwala na kompleksowa rekultywacj¢ pdl po uprawie wierzby
energetycznej oraz krzewach owocowych. Zastosowanie
maszyny wg wynalazku przyczyni si¢ do wigkszego wyko-
rzystania zasobow agrarnych po wieloletnich plantacjach
wierzby energetycznej lub krzewach owocowych z prze-
znaczeniem rekultywowanych plantacjina inne cele rolnicze.

Rozwiazanie innowacyjne pn. ,,Urzadzenie do sterylizacji
produktow spozywcezych z kaskadowym systemem schla-
dzania oraz zintegrowanym ukladem do wykorzystania
ciepla poprocesowego”, nagrodzone zostalo Gléwna
nagroda SIMP za , Najlepsze osiqgniecie techniczne roku
2016 roku” w ramach ogolnopolskiego konkursu organi-
zowanego przez Stowarzyszenie Inzynieré6w i Mechanikow
Polskich SIMP na ,,Najlepsze osiagnigcie techniczne 2016
roku” w kategorii ,,Prace i stanowiska naukowo-badawcze”
podczas Dnia Mechanika, ktory odbyt si¢ 7 stycznia 2017 r.
W czasie MTP-ITM 2017 w Poznaniu.

W nagrodzonym rozwiazaniu zastosowano wynalazek
zgloszony przez Fabryke Maszyn Spozywczych SPOMASZ
Pleszew S.A. w Pleszewie i Politechnike Poznanska do ochro-
ny patentowej w UP RP zarejestrowanym pod nr P. 414355.
Nagrodzone rozwiazanie powstalo w ramach projektu
INNOTECH-3K/IN3/26/22741/NCBiR/14 realizowanego
przez Fabryke Maszyn Spozywczych SPOMASZ Pleszew
S.A., Zaktad Maszyn Spozywczych i Transportu Zywnosci
Instytutu Maszyn Roboczych i Pojazdéw Samochodowych
Politechniki Poznanskiej oraz Przemystowy Instytut Maszyn
Rolniczych w Poznaniu, dofinansowanego przez NCBIiR ze
srodkow z EFRR z UE. Autorami nagrodzonego rozwiazania sg
wspottworcy wynalazku: dr hab. inz. Krzysztof Bienczak, prof.
nadzw.; mgr inz. Jerzy Jabczynski; mgr inz. Albin Pera; mgr
inz. Liliana Rak-Urbaniak; dr hab. inz. Arkadiusz Stachowiak;
prof. dr hab. inz. Wieslaw Zwierzycki oraz wspottworcy
projektu INNOTECH: dr hab. inz. Tadeusz Pawlowski, prof.
nadzw.; dr hab. inz. Jan Szczepaniak, prof. nadzw. i dr inz.
Agata Bienczak.

Wielofunkcyjne urzadzenie natryskowe do sterylizacji i pa-
steryzacji produktow spozywczych wg wynalazku zglo-
szonego do ochrony patentowej w UP RP pod nr P. 414355
zbudowane jest z obwodu wody obiegowej, komory
sterylizatora 1 wymiennika ciepta oraz obwodu wody pochto-
dniczej z chtodnica przeplywowa, zbiornikéw wody, obwodu
wody chtodzacej, uktadu zaworéw doprowadzajacych i odpro-
wadzajacych, zestawu czujnikow sterowanych przez
centralny sterownik mikroprocesorowy, charakteryzuje si¢
tym, ze na odej$ciu wody pochtodniczej z wymiennika ciepta
sterylizatora zainstalowane sa co najmniej trzy sterowane za-
wory, ktore w zaleznos$ci od zadanej temperatury mierzonej
czujnikiem znajdujacym si¢ na wyjsciu z wymiennika ciepta
sterylizatora, przekierowywuja wodg pochtodnicza odrgbnymi
rurociaggami do jednego z przynajmniej trzech zbiornikow na
wode chtodzaca, wyposazonych w czujniki monitorujace
w sposob ciagly poziom ich napetnienia, w szczegolnos$ci czuj-
niki ci$nienia umieszczone w dnach zbiornikow lub czujniki
ultradzwigkowe umieszczone w ich gornej §cianie oraz w czuj-
niki monitorujace temperature, umieszczone w dolnej czgsci
zbiornikdw, przy czym wskazania czujnika temperatury
przekierowuja automatycznie wodg pochtodnicza do poszcze-

gb6lnych zbiornikow wedtug specjalnego algorytmu,
uwzgledniajacego stopien napelnienia poszczegdlnych
zbiornikow 1 temperatur¢ w nim panujaca. W tym celu kazdy ze
zbiornikow wody chlodzacej wyposazony jest we wlasna
pompg wody chtodzacej. Ponadto urzadzenie wyposazone jest
w uklad do wykorzystania ciepla poprocesowego. Uktad taki
sktada si¢ z dodatkowego zbiornika, do ktérego przez zawor
trafia woda poprocesowa o najwyzszej temperaturze, ktora
zalewany jest sterylizator na poczatku procesu sterylizacji
przez otwarcie zaworu oraz ktora podaje si¢ przez otwarcie
zaworu do wymiennika ciepta sterylizatora na poczatku etapu
podgrzewania, zamiast stosowanej dotychczas pary wodne;.
Urzadzenie wg wynalazku pozwala na:
» skrocenie czasu trwania procesu sterylizacji 1 pasteryzacji
produktow spozywczych, w wyniku zastosowania petnej
automatyzacji, umozliwiajacej szybka zmiang parametrow
procesu,
* obnizenie zapotrzebowania na cieplo grzewcze, energi¢
elektryczna i energi¢ stuzaca procesowi chtodzenia, uzyskane
w wyniku zintensyfikowania proceséw pasteryzacji i optymal-
ne zarzadzanie rekuperacja w procesie,
» ergonomiczny sposob zatadunku i wytadunku koszy pro-
duktow spozywczych do i z komory sterylizatora natrysko-
wego,
» o0szczgdno$e energii grzewcezej przez zastosowanie nowych
materiatéw termoizolacyjnych,
» zagospodarowanie ciepta poprocesowego, dzigki kaskado-
wemu odbiorowi wody z wymiennika ciepta sterylizatora oraz
wykorzystania goracej wody do schtadzania na poczatku etapu
chtodzenia w zbiorniku wody o najwyzszej temperaturze wody
pochtodniczej mozliwej do ponownego wykorzystania w stery-
lizacji,
* poprawg jakosci sterylizowanych i pasteryzowanych pro-
duktéw spozywczych.

Zrédlo / Source: SPOMASZ Pleszew S.A.

Rys. 2. Urzqdzenie do sterylizacji produktow spozywczych z ka-
skadowym systemem schladzania oraz zintegrowanym ukladem
do wykorzystania ciepla poprocesowego

Fig. 2. A device for sterilization of food products equipped with
a cascading cooling system and an integrated system of post-
processing heat usage

Wyréznienie:

13 e

Glowna nagroda SIMP za ,,Najlepsze osiqgniecie techniczne
2016 roku” w konkursie ogdlnopolskim organizowanym przez
SIMP, przyznana podczas Dnia Mechanika w czasie trwania
MTP-ITM 2017 w Poznaniu

Rozwiazanie innowacyjne pn. , Autonomiczna
technologia transportu biomasy pozyskanej na
chronionych obszarach wodno-blotnych”, nagrodzone
zostato Platynowym medalem IWIS na XI Migdzynarodowe;j
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Warszawskiej Wystawie Innowacji IWIS 2017, ktora odbyta si¢
w dniach od 9 do 11 pazdziernika 2017 r. w Gmachu Gléwnym
Politechniki Warszawskiej.

W nagrodzonym rozwiazaniu zastosowano wynalazki
PIMR zgloszone do ochrony patentowej w Urzgdzie Patento-
wym RP zarejestrowane pod nr: P.409527 i P.420773 oraz
wynalazek PIMR, na ktory Urzad Patentowy RP udzielit patent
nr 216591. Nagrodzone rozwiazanie powstalo w ramach
projektu badawczego PBS2/B8/11/2013, zrealizowanego
przez: Przemystowy Instytut Maszyn Rolniczych w Poznaniu,
Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw (PIAP) w War-
szawie, Wojskowa Akademi¢ Techniczna im. Jarostaw
Dabrowskiego w Warszawie i firm¢ Hydromega Sp. z o.o.
w Gdyni, dofinansowanego przez Narodowe Centrum Badan
i Rozwoju. Autorami nagrodzonego rozwiazania sa: dr inz.
Krzysztof Zembrowski, mgr inz. Sebastian Sobocki, mgr inz.
Aleksander Rakowicz, dr hab. inz. Tadeusz Pawtowski, prof.
nadzw., mgr inz. Mariusz Kozak, mgr inz. Konrad Giec, mgr
inz. Jacek Mickiewicz, dr inz. Waldemar Plocharz, dr inz.
Marian Janus Lopatka, mgr inz. Kacper Spadto.
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Zrédio / Source: PIMR

Rys. 3. Autonomiczny pojazd do transportu biomasy
wspolpracujqcy z zespotem koszqcym

Fig. 3. Autonomous biomass transport vehicle cooperating
with the mowing unit

Wyroznienie:

Platynowy medal IWIS przyznany na XI Miedzynarodowej
Warszawskiej Wystawie Innowacji IWIS 2017 w Warszawie

Autonomiczna technologia transportu pozyskanej biomasy
realizowana jest za pomoca mobilnej autonomicznej platformy
transportowej o hydrostatycznym proekologicznym uktadzie
napedowym z modutowym uktadem jezdnym na gasienicach
typu delta, innowacyjnym systemem przetadunku kontenerdw.
W ukltadzie hydrostatycznym zastosowano biodegradowalne
oleje hydrauliczne bezpieczne dla $rodowiska naturalnego.
W autonomicznym, w peni inteligentnym, uktadzie kierowa-
nia i naprowadzania zastosowano systemy GPS, wizyjne
i radiowe. Autonomiczny pojazd do transportu pozyskanej
biomasy wspotpracuje z modutem koszacym odpowiedzial-
nym za jej pozyskiwanie. Komputer sterujacy autonomiczne;j
platformy wykorzystuje algorytmy umozliwiajace wyszukanie
w terenie modutu koszacego, odebranie i przetransportowanie
kontenera z pozyskana biomasa do miejsca jej sktadowania,

zuwzglednieniem specyfiki poruszania si¢ pojazdu po terenach
wodno-btotnych, w tym nieporuszania si¢ po tych samych
$ladach.

Autonomiczna technologia pozyskiwania i transportu bio-
masy pozwala na energooszczg¢dna, ciagla pracg zestawu
pojazdéw gasienicowych pracujacych na obszarach wodno-
btotnych, zwlaszcza na chronionych terenach Parkow
Narodowych i obszarach Natura 2000.

Autonomiczny pojazd samodzielnie wyszukuje w terenie
zestawu koszacego i odbiera zebrang biomasg oraz transportuje
jadomiejsca sktadowania.

Zastosowanie w pojazdach lekkiej konstrukeji gasienic ty-
pu delta zmniejsza naciski na podtoze i pozwala na bezinwazyj-
ne poruszanie si¢ pojazdu na obszarach wodno-btotnych.

Wdrozenie autonomicznej technologii transportu biomasy
przyczyni si¢ do ochrony obszar6w wodno-blotnych przed
sukcesja roslinnosci, powodujacej degradacj¢ Srodowiska
przyrodniczego, w tym glownie na terenach Parkéw Narodo-
wychiobszarach Natura 2000.

Rozwiazanie innowacyjne pn. ,,Automat z systemem wi-
zyjnym do skaryfikacji oraz oceny zdrowotnosci nasion
debu przeznaczonych do siewu w szkolkach kontenero-
wych”, wg wynalazku zgloszonego do ochrony patentowej
w Urzedzie Patentowym RP pod nr P. 414969 oraz w Euro-
pejskim Urzgdzie Patentowym pod nr 15196982 przez:
Przemystowy Instytut Maszyn Rolniczych w Poznaniu,
Uniwersytet Rolniczy im. Hugona Koltataja w Krakowie i Aka-
demi¢ Goérniczo-Hutnicza im. Stanistawa Staszica w Krako-
wie, nagrodzone zostalo Ziotym medalem IWIS na XI
Migdzynarodowej Warszawskiej Wystawie Innowacji IWIS
2017, ktora odbyta si¢ w dniach od 9 do 11 pazdziernika 2017 r.
w Gmachu Gtéwnym Politechniki Warszawskie;.

Automat powstal w ramach projektu badawczego
PBS3/A8/34/2015, dofinansowanego przez NCBIR, realizo-
wanego przez: Przemystowy Instytut Maszyn Rolniczych
w Poznaniu, Wydziat Lesny i Wydziat Inzynierii Produkcji
1 Energetyki Uniwersytetu Rolniczego im. Hugona KoHataja
w Krakowie, Wydziat Elektrotechniki, Automatyki, Informa-
tyki i Inzynierii Biomedycznej Akademii Gorniczo-Hutniczej
im. Stanistawa Staszica w Krakowie 1 Przedsi¢biorstwo
Wicelobranzowe PROMAR Sp. z 0.0. w Poznaniu. Autorami na-
grodzonego rozwiazania sa: dr hab. inz. Jan Szczepaniak, prof.
nadzw.; dr hab. inz. Florian Adamczyk, prof. nadzw.; mgr inz.
Pawel Frackowiak, mgr inz. Grzegorz Wachalski, prof. dr hab.
inz. Jozef Walczyk, dr hab. inz. Pawet Tylek, prof. dr hab. inz.
Tadeusz Juliszewski, dr hab. inz. Pawet Kieltbasa, prof. dr hab.
inz. Ryszard Tadeusiewicz, dr inz. Mirostaw Jabtonski, dr inz.
Zbigniew Mirkut, dr inz. Jaromir Przybyto, dr hab. inz. Adam
Pitat, prof. dr hab. inz. Andrzej Turnau, mgr inz. Jakub Klocek,
inz. Jozef Fajfer.

Automat z systemem wizyjnym do skaryfikacji oraz oceny
zdrowotnosci nasion degbu przeznaczonych do siewu w szkot-
kach kontenerowych sktada si¢ z modutu gtownego, modutu
podajnika wibracyjnego oraz uktadu kontrolno-sterujacego.
Modut glowny tworza zespoly: analizy i oceny dtugosci poto-
zenia zotedzia, orientatora, ramienia obrotowego z chwyta-
kiem i1 pozycjonerem, taryfikacyjny, analiz i oceny zmian
mumifikacyjnych zoledzi oraz selekcji zeskaryfikownych na-
sion. Zespol skaryfikacyjny zostal wyposazony w dwa noze
krazkowe obracajace si¢ przeciwbieznie, nap¢dzane oddziel-
nymi silnikami. Automat zostal wyposazony w systemy
wizyjne do detekcji dtugosci i orientacji zotedzi oraz analizy
i oceny ich zmian mumifikacyjnych. Prezentowane rozwiaza-
nie pozwala w sposdb automatyczny i powtarzalny przepro-
wadzi¢ skaryfikacje i selekcj¢ zotedzi pod katem ich przydatno-
$cido siewu.
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Dziatanie automatu z systemem wizyjnym do skaryfikacji
i oceny zdrowotno$ci zotedzi przedstawiono na ponizszym
schemacie:

system detekceji orientacji 2oledzi
Podajnik
Q4

Transporter

)

Rotator

%

% (0]
2.

Zotedzie sa gromadzone w koszu zasypowym podajnika
wibracyjnego. Podajnik ten przesuwa zotedzie w taki sposob,
ze wedruja one jeden za drugim po spiralnej sciezce wewnatrz
jego kosza zasypowego, z ktdrej spadaja potem na przenosnik
tasmowy. Podczas ,,jazdy” na przenos$niku zolgdzie sa obser-
wowane przez pierwszy (z dwoch) komputerowy system
wizyjny. System ten okresla dtugos¢ zotedzia (ktéra moze si¢
waha¢ od 20 do 40 mm) oraz ustala, czy lezy on na taSmie w taki
sposob, ze z przodu jest szpiczasty wierzcholek, czy przeciwnie
z przodu jest okragle znamig, slad po odrzuconej miseczce

system oceny jakosci
przekrojéw ioledzi

i-

Zrédio / Source: PIMR

Rys. 4. Automat z systemem wizyjnym do skaryfikacji oraz
oceny zdrowotnosci nasion debu

Fig. 4. Automated vision system for scarification and health
assessment of oak seeds

Wyroznienie:

Zloty medal IWIS przyznany na XI Miedzynarodowej
Warszawskiej Wystawie Innowacji IWIS 2017 w Warszawie

zotedzia. Okreslenie orientacji zotedzia ma duze znaczenie,
poniewaz zmierza on w kierunku wirujacych nozy, ktore za
chwilg zetna jego tylna czg$¢ (na tym polega skaryfikacja),
wigc wlasnie z przodu musi mie¢ plaskie znamig, a nie
zaostrzony wierzchotek. Chodzi o to, ze w tym zaostrzonym
wierzchotku znajduje si¢ zarodek, wigc gdyby go obcigto, to
zotadz z pewnoscia nie wykietkuje. Jesli system detekcji
orientacji zotedzia wykryje, ze jedzie on w niewlasciwym
potozeniu - to obrdci go do wlasciwej pozycji kolejny element
automatu - orientator. Prawidlowo ustawiony zotadz jest
nastgpnie chwytany przez elektromagnetycznie zaciskane
szczeki chwytaka i mocno trzymany na odpowiedniej wyso-
kosci (tu przydaje si¢ wykonany przez system wizyjny pomiar
jego dlugosci) zostaje przesunigty nad para obrotowych nozy
skaryfikatora (jaskrawo pomaranczowe elementy na
ponizszych zdjeciach, to ostony tych nozy, a ich odstonigte
fragmenty stanowiace zakres przestrzeni roboczej sa widoczne
pomigdzy wewngtrznymi krawgdziami tych oston), ktore
obcinaja jego koncowke i ujawniaja wngtrze. Obraz wngtrza
skaryfikowanego zotgdzia pobiera drugi system wizyjny,
majacy na celu oceng jakosSci przekroju zotedzia. Na podstawie
decyzji wypracowanej w tym systemie wizyjnym separator
wrzuca zotadz do jednego z trzech pojemnikéw: dobre (do
siewu), niedobre (do wyrzucenia) oraz nie rozpoznane (do
decyzji pracownika). Na podstawie analizy obrazu wngtrza
zoledzia system podejmuje decyzjg, czy jest to zotadz zywotny,
czy potencjalnie nie rokujacy nadziei na wykielkowanie.
System byt najpierw uczony na przyktadach zotedzi, o ktérych
wiadomo bylo, ze wykietkowaly (lub nie), a potem byt
testowany na takich zotedziach, o ktérych z goéry nie bylo
wiadomo, czy wykietkuja, czy nie - ale ktore potem sprawdzo-
no, czy rzeczywiscie decyzja automatu byta trafna.

Rozwiazanie innowacyjne pn. ,,Uniwersalny aparat proz-
niowy z funkcja odzysku aromatu”, nagrodzone zostato
Zlotym medalem IWIS na XI Migdzynarodowej
Warszawskiej Wystawie Innowacji IWIS 2017, ktora odbyta sie
w dniach od 9 do 11 pazdziernika 2017 r. w Gmachu Gléwnym
Politechniki Warszawskiej oraz Zlotym medalem MTP
POLAGRA TECH na Migdzynarodowych Targach Polagra
Tech, ktore odbyty si¢ w dniach od 25 do 28 wrzesnia 2017 r.
w Poznaniu.

W urzadzeniu zastosowano wynalazek zgloszony do ochro-
ny patentowej w Urzedzie Patentowym RP pod nr P. 422198
przez Fabryke Maszyn Spozywczych SPOMASZ Pleszew S.A.
w Pleszewie.

Automat powstal w ramach projektu badawczego
PBS3/B6/32/2015, dofinansowanego przez NCBIiR,
realizowanego przez: Fabryke¢ Maszyn Spozywczych
SPOMASZ Pleszew S.A, Zaklad Maszyn Spozywczych
i Transportu Zywnosci Instytutu Maszyn Roboczych i Poja-
zdow Samochodowych Politechniki Poznanskiej i Przemy-
stowy Instytut Maszyn Rolniczych w Poznaniu. Autorami
nagrodzonego rozwigzania sa: mgr inz. Andrzej Bartczak, mgr
inz. Jerzy Jabczynski, mgr inz. Tomasz Mikotajczak, mgr inz.
Albin Pera, mgr inz. Liliana Rak-Urbaniak, mgr inz. Tomasz
Szafraniak, dr hab. inz. Jan Szczepaniak, prof. nadzw., dr hab.
inz. Tadeusz Pawtowski, prof. nadzw., dr inz. Agata Bienczak,
dr hab. inz. Krzysztof Bienczak, prof. nadzw., prof. dr hab. inz.
Wiestaw Zwierzycki, dr hab. inz. Arkadiusz Stachowiak, prof.
nadzw.

Uniwersalny aparat prézniowy przeznaczony jest do
gotowania i zageszczania produktéw spozywczych, takich jak:
dzemy, marmolada, powidia itp. Wszystkie zespoty aparatu
umiejscowiono na wspolnej ramie. Aparat wyposazono w re-
fraktometry, ktére pozwalaja na kontrolowanie stopnia
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zaggszczania produktu na kazdym etapie procesu i po osiagnig-
ciu zadanej warto$ci automatycznie koncza proces. Aparat
wyposazono w specjalnej konstrukcji podgrzewane mieszadto
w postaci wegzownicy. Aparat pozwala na automatyczne
szukanie i utrzymywanie ,,punktu wrzenia” oraz wykrywanie
i zapobieganie nadmiernemu zapienieniu, gotowanie produktu
w nadci$nieniu oraz schtadzanie produktu bezposrednio w apa-
racie prozniowym. Aparat wyposazono w system zawracania
skroplin, zarzadzania woda chtodzaca oraz wykorzystania
wody pochlodniczej do ponownego procesu. Aparat moze
pracowa¢ zaro6wno przy nadcisnieniu, jak i pod préznia, ma
mozliwos¢ podlaczenia grzania i schtadzania produktu odrgb-
nie sterowanym plaszczem grzewczym oraz wysoko wydajna,
umieszczong wewnatrz aparatu wegzownica grzewcza, stuzaca
jednoczesnie jako mieszadlo. Aparat wyposazono w wage
tensometryczng umozliwiajacq dozowanie sktadnikow i kon-
trolowanie ilo$ci odparowanej wody.

Zalety uniwersalnego aparatu:

* Aparat prozniowy pozwala gotowac i zaggszczaé produkty
spozywcze w podcis$nieniu/nadci$nieniu.

* Poprawa jakosci przetworow owocowo-warzywnych
wskutek zastosowania odzysku aromatu oraz zminimalizo-
wanie badz wyeliminowanie problemu przypalania produktu.

* Pelna automatyzacja i monitoring procesu (stopnia
zaggszczania 1 stopnia zapieniania) produktow poddanych
gotowaniu i zaggszczaniu.

* Obnizenie zapotrzebowania na cieplo grzewcze, energi¢
elektryczng 1 energi¢ shuzaca procesowi, dzigki wyposazeniu
aparatu w system zawracania skroplin, zarzadzania woda
chlodzaca oraz wykorzystania wody pochtodniczej do pono-
wnego procesu.

e Oszczednos$¢ energii grzewczej przez zastosowanie
nowych materiatlow termoizolacyjnych.

*  Mozliwos¢ zdalnego podgladu online zarbwno osiaganych
parametrow procesu, jak i widoku wnetrza aparatu z kamery
przemystowe;.

Zrédio / Source: SPOMASZ Pleszew S.A.
Rys. 5. Uniwersalny aparat prozniowy z funkcjq odzysku
aromatu
Fig. 5. General purpose vacuum evaporator with aroma
recovery feature

Wyroznienia:

Ztoty medal IWIS przyznany na XI Miedzynarodowej

Warszawskiej Wystawie Innowacji IWIS 2017 w Warszawie
oraz Ztoty medal MTP POLAGRA TECH 2017 w Poznaniu

Rozwiazanie innowacyjne pn. ,,Maszyna zagregowana
z ciaggnikiem rolniczym do zbierania i zwijania materialu
drzewnego pozostalego po Scince galezi, odrostéw drzew
i krzewéw, jako biomasy na cele energetyczne” wg
wynalazku PIMR, na ktory Urzad Patentowy RP udzielit patent
PL nr 222933. Wynalazek zostal dokonany przez mgr. inz.
Pawta Frackowiaka, mgr. inz. Stanistawa Jankowiaka, mgr. inz.
Grzegorza Wachalskiego, mgr. inz. Wojciecha Spychate, dr.
hab. inz. Floriana Adamczyka, prof. nadzw. z PIMR oraz przez
dr. inz. Arkadiusza Dyjakona i prof. dr. hab. inz. Leszka
Romanskiego z Uniwersytetu Przyrodniczego z Wroclawia,
zostato nagrodzone Srebrnym Laurem Innowacyjnosci 2017
w ramach 7. Ogolnopolskiego Konkursu im. Stanistawa Staszi-
ca na najlepsze produkty innowacyjne ,,Laur Innowacyjnosci
2017” organizowanego przez Naczelng Organizacj¢ Technicz-
ng (NOT) - na uroczystej gali, ktora odbyta si¢ 14 listopada
2017 roku w Domu Technika w Warszawie.

Nagrodzone rozwiazanie powstalo w ramach migdzy-
narodowego projektu EuroPruning nr 312078, wyltonionego
w drodze ogloszonego konkursu przez Komisje Europejska
w ramach 7. Programu Ramowego Unii Europejskiej.

W maszynie wedlug wynalazku PIMR - patentu PL nr
222933 zastosowano specjalnej konstrukcji podbieracz w for-
mie walcowego cylindra, na obwodzie ktorego osadzone sa
symetrycznie promieniowo zabieraki w ksztalcie krzywek
zgarniajacych, dostosowany do rodzaju zbieranego materialu
w sadach i winnicach. Ponadto w maszynie zastosowano

Zrodto / Source: PIMR
Rys. 6. Maszyna do zbierania i zwijania materiatu drzewnego w
sadach, wwinnicach wg wynalazku PIMR
Fig. 6. Machine for collecting and rolling up wood material in
orchards and vineyards according to the PIMR invention

Wyroznienie:

7

Srebrny Laur Innowacyjnosci 2017 im. Stanistawa Staszica
w ramach 7. Ogolnopolskiego Konkursu im. Stanistawa
Staszica na najlepsze produkty innowacyjne ,, Laur Innowacyj-
nosci2017”
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specjalnej konstrukeji uktad jezdny typu tandem (gdzie na
koncach wspoélnej belki na lewym i prawym wahaczu
zamocowano po cztery kota niewystajace poza obrgb
maszyny), co pozwala na zmniejszenie naciskow na podloze
oraz na pracg¢ maszyny w migdzyrzedziach o malych szeroko-
sciach. Maszyna wg wynalazku PIMR pozwala na komple-
ksowe zmechanizowanie pracy zwiazanej ze zbiorem i zwija-
niem w bele pozostatych po $cince galezi, odrostow drzew
i krzewow w sadach, winnicach, gajach oliwnych, jako
biomasy na cele energetyczne. Umozliwia prace w migdzy-
rzgdziach o réznych szerokosciach przez zastosowanie
podwozia maszyny typu tandem nie wychodzacego poza sze-
roko$¢ maszyny oraz pozwala pracowac na roznych podtozach,
w tym na glebach bardzo zakamienionych, dzigki zastosowaniu
palcow podbierajacych o regulowanej wysokosci.

Promocja rozwiazan innowacyjnych - wynalazkow PIMR
oraz partnerow przemystowych i naukowych powstatych
w wigkszosci w trakcie realizacji projektow badawczych,
rozwojowych, wytonionych w konkursach ogolnopolskich
ogtlaszanych przez NCBiR oraz przez Komisj¢ Europejska UE

w ramach 7. PR UE na miedzynarodowych targach i wystawach
oraz uzyskane medale i wyrdznienia, jak réwniez szybko
(niekiedy w czasie niespetna dwoch lat od zgloszenia)
uzyskane patenty w Urzgdzie Patentowym RP, pozwolity na
podpisanie wielu umoéw licencyjnych przez PIMR z MSP na
produkcjg nowoczesnych maszyn i urzadzen, ktore z powodze-
niem juz konkuruja i nadal beda konkurowaé na rynku krajo-
wymizagranicznym.

Szereg rozwiazan innowacyjnych - wynalazkow Przemy-
stowy Instytut Maszyn Rolniczych wystawial w 2017 roku na
migdzynarodowych targach i wystawach wynalazkow zagrani-
ca za posrednictwem Stowarzyszenia Polskich Wynalazcow
iRacjonalizatoréw z siedziba w Warszawie.

Na organizacje¢ ekspozycji polskich wynalazkéw na mig-
dzynarodowych targach i wystawach innowacji zagranica,
a tym samym na promocj¢ osiagni¢¢ polskich jednostek nauko-
wych, ktore eksponowaty swoje rozwiazania innowacyjne na
migdzynarodowych targach i wystawach, pozwolito wsparcie
finansowe Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa Wyzszego
udzielone Stowarzyszeniu Polskich Wynalazcow i Racjona-
lizatorow w Warszawie.

SUCCESSES OF INVENTIONS OF INDUSTRIAL INSTITUTE OF AGRICULTURAL
ENGINEERING AND PARTNERS AT INTERNATIONAL FAIRS AND EXHIBITIONS OF THE
INNOVATION AND IN NATIONWIDE COMPETITIONS IN 2017

Summary

This article presents the successes of innovative solutions (inventions) of Industrial Institute of Agricultural Engineering and
partners at international fairs and exhibitions of the innovation in 2017, among others on: IWIS in Warsaw, EUROINVENT in lasi
(Romania), Poznan International Fair POLAGRA TECH as well as in nationwide competitions: The Best Technical Solution of the
Year launched by SIMP, Innovation Laurels of Stanislaw Staszic.

Key words: innovations, machine for field reclamation, devices for sterilization of food products, machines for collecting and
rolling up wood material, autonomous biomass transport technology, automated vision system for scarification, general purpose
vacuum evaporator, exhibitions, competitions, laurels of the innovation
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